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Thema der Dissertation:
Stereo-Vision-Aided Inertial Navigation

Thema der Disputation:
Stereobildgestiitzte inertiale Navigation

Die Arbeit wurde unter der Betreuung von Prof. Dr. R. Rojas durchgefihrt.

Zusammenfassung: Das Wissen um Position und Lage spielt flr viele Anwendungen eine
entscheidende Rolle. Eine enge Verknipfung von inertialer Navigation und optischen
Informationen ist geeignet, um dieses Wissen zu gewinnen. Die vorgestellte Methode
basiert auf rein passiven Messungen und ist unabh&ngig von externen Referenzen. Damit
eignet sie sich fur die Navigation in unbekannten Umgebungen sowohl fir Innen- als auch
fir AuBenbereiche.

Ein Hauptaugenmerk liegt auf der Gewinnung von Bewegungsinformationen aus
optischen Systemen. Unterstltzt durch inertiale Bewegungsdaten werden nattrliche
Merkmale einer Umgebung verfolgt, um daraus die Eigenbewegung einer Stereokamera
abzuleiten, die ihrerseits dazu beitragt, die inertiale Sensordrift zu kompensieren. Die
Nutzung der inertialen Messungen liefert einen signifikanten Beitrag zur Vermeidung von
Fehlzuordnungen und zur Reduzierung von Rechenleistung. Die gemessene
Erdbeschleunigung dient als vertikale Referenz, welche die Navigationslésung zusatzlich
stabilisiert. Anhand einer komplexen Navigationsaufgabe wird beispielhaft das Ergebnis
einer tiefen Integration von optischen und inertialen Messdaten dargestellt.

Die Disputation besteht aus dem o. g. Vortrag, danach der Vorstellung der Dissertation
einschlieBlich jeweils anschlieBenden Aussprachen.
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